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Des tambours rotatifs tels que des sechoirs rotatifs, 
des tubes broyeurs, des tambours de tamisage et , notarament , 
des fours rotatifs. sont communement montes sur des supports 
a galet. Ces tambours comportent generalement deux ou plusieurs 
5 anneaux formant pistes, parfois appeles "cercles de roulement" 

solidaires du corps du tambour et reposant chacun sur deux supports 
a galet places de chaque c8te du tambour et montes sur des 
fondations solides. Dans certains cas, chaque support comprend 
plusieurs galets en contact avec le cercle de roulement et 
10 se repartissant la charge entre eux. 

En raison de la charge du tambour, de la charge de la 
matiere trait ee dans le tambour, de la transmission de chaleur 
de la matiere traitee au tambour et d'un certain nombre d f autres 
conditions, le tambour peut se cambrer ou se gauchir ou les deux 
1 5 et peut ainsi sortir l^gerement et momentanement de sa position 
d'alignement ou, dans certains cas, quitter def initivement cette 
position d 1 alignement . 

Ce defaut d*alignement dans le plan vertical ou dans 
la direction axiale ou dans les deux peut provoquer une deterio- 
20 ration importante des pistes annulaires et des galets d f appui et 
il peut m§me provoquer une rupture complete du support a galet 
lorsque la charge se repartit inegalement sur certains des ga- 
lets • En outre, la repartition de la charge sur la surface 
de chaque galet peut s f effectuer d'une maniere desavantageuse 
25 et provoquer l f application d'une pression sur un bord du galet. 
Dans des conditions defavorables, la charge exercee sur un galet 
peut dans ces cas atteindre une valeur plusieurs fois egale 
a la charge normale pour laquelle le galet est congu. 

II est done generalement necessaire d'effectuer des 
30 mesures regulieres de l f alignement et de regler la position des 
galets, e'est-a-dire leur inclinaison ou leur hauteur dans le 
cas d'un support rigide. II en resulte un entretien long.et 
coftteux de I 1 installation, entralnant generalement un arrSt de 
cette derniere. 

35 Cependant, il est classique d'equiper les tambours 

de supports a galet congtus pour repondre, a un certain degre, 



a certaines conditions lorsque les supports comportent des ele- 
ments de compensation du defaut d'alignement indique ci-dessus. 
Les galets peuvent etre disposes de maniere qu'ils pivotent 
dans des paliers afin de compenser tout defaut d f align ement 
axial et les paliers peuvent Stre montes elastiquement de ma- 
niere a compenser tout defaut d * alignement vertical, af in que 
le galet suive la piste de roulement solidaire du tambour. 

II est done bien connu d f utiliser un support de galet 
dans lequel les paliers de 1* arbre du galet pe met tent un pivo- 
tement de cet arbre et peuvent se deplacer, avec ledit arbre, 
dans un plan sensiblement vertical lorsque les paliers reposent 
sur une surface part i ell ement . spherique et que leur boltier 
est supporte directement ou indirectement par un cylindre hydrau- 
lique ou un amortisseur souple, par exemple sur un bras oscillant 
autour d'un axe a peu pres parallele a I'axe du tambour. 

De plus, les constructions ^connues comportant des pa- 
liers support es par des cylindres hydrauliques sont equilibrees 
general ement a l'aide de liaisons d* equilibrage, afin de 
compenser tout defaut d'alignement, ce qui implique que les 
supports a galet dependent totalement d f un circuit hydraulique 
auxiliaire. 

Les paliers classiques d'arbres de galet supportes par 
des blocs elastiques, par exemple des plots de caoutchouc, ne con- 
viennent pas- a l f equilibrage des forces exercees par le tambour. 

L 1 invention concerne un support reglable a galet 
pour tambour rotatif , comprenant un galet monte sur un arbre 
qui est supporte symetriquement par deux paliers situes de chaque 
cfite du galet et montes chacun sur un bras de support separe 
qui pivote a une premiere extremite sur une fondation solide et 
qui est supporte a son autre extremite par une extremite cor- 
respondante d'un balancier commun reposant centralement sur 
un palier oscillant unique qui prend appui sur la fondation. 

Le balancier portant les bras de support peut done 
pivoter sur un palier oscillant unique et realise un Equilibrage 
mecanique des forces exercees sur les paliers de I 1 arbre du 
galet. Toute difference est immediat ement et automat iquement 




2362334 

3 

compensee et le f one tionn ement du support est silr dans tous 
les cas, independaroment de tout dispositif auxiliaire. 

Les paliers de l l arbre du galet peuvent §tre constitues 
chacun d'un element plat d 1 appui qui est monte et qui pivot e 

5 dans un element partiellement spherique d l appui. 

L'arbre du galet est alors monte de maniere a touxner 
dans l f element plat d* appui qui repose dans l r el ement sphe- 
rique et qui peut done pivoter legerement de maniere a suivre 
. tout ddfaut possible d f alignement du tambour rotatif , ce defaut 

10 d'alignement etant transniis par le galet au palier de l'arbre 
de ce dernier, 

Les bras porteurs peuvent reposer sur le balancier 
par I'intermediaire d , un palier constitue de plusieurs pieces, 
a savoir un element partiellement spherique d 1 appui associe a 

15 un element plat d 1 appui . 

Ces paliers eliminent tout frottement ou toute con- 
trainte indesirable entre les bras porteurs et le balancier 
de maniere a permettre des deviations, m8me importantes ,de 
ce balancier, car le palier monte sur l 1 ext remit e mobile de 

20 chacun des bras porteur suit le bras ou vice versa. Le choix 
et le montage des paliers peuvent dependre des conditions 
rencontr^es de la dimension du tambour, etc. 

En variant e, les bras porteurs peuvent §tre relies au 
balancier a I 1 aide de blocs elastiques. 

25 Un bloc elastique peut supporter les forces apparaissant 

dans le montage et il peut absorber les faibles deplacements 
pouvant se produire entre les bras porteurs et le balancier, 
lorsqu'un defaut d 'alignement est compense par un reglage de 
la position des bras porteurs. En outre, chaque bloc elastique 

30 peut absorber les forces apparaissant en cas de gauchissement 
du tambour. 

Le palier central du balancier peut etre partiellement 
cylindrique ou partiellement spherique et repose sur une semelle 
plate d f appui, ou bien il peut Stre constitue par un bloc elasti- 
35 que. Chacune de ces formes de realisation permet un mouvement 
oscillant du balancier* Dependant, ' il peut §tre avantageux 
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dans certains cas, que le palier central soit elasl-ique afin 
de donner au support a galet une flexibility maximal e. 

Les deux extreinites du balancier peuvent §tre davan-? 
tage equilibrees par la presence de cylindres hydrauliques 
5 montes entre lesdites extremites et la fondation. 

Les cylindres hydrauliques peuvent gtre utilises pour 
lever le palier du galet afin d'effectuer certains reglages 
de I'alignement du montage, lis peuvent egalement Stre montes 
a demeure de maniere a cooperer avec le balancier afin de donner 
10 au support une certaine inertie et m§me de realiser une repar- 
tition avantageuse de la charge sur' les paliers. 

Les cylindres hydrauliques ou le balancier peuvent 
6tre equipes d f un dispositif de commande et de pesage. En parti- 
culier, les cylindres hydrauliques permettent d'utiliser un 
15 dispositif de commande qui contrQle la charge de chaque cylindre 
et qui assure l 1 align ement du tambour en permanence ou par 
intermittence . 

L r invention sera decrite plus en detail en regard des 
dessins annexes a titre d'exemples nullement limitatifs et 
20 sur lesquels : 

la figure 1 est une elevation d r une extremite d'un 
support a galet selon 1 ! invention ; 

la figure 2 est une coupe partielle suivant la ligne 
II-II de la figure 1 montrant le montage d r un balancier a l f aide 
25 de blocs elastiques ; 

la figure 3 est une coupe partielle analogue a celle 
. de la- figure 2, mais montrant une variant e du montage d'un 
balancier a l'aide d'une section de cylindre reposant sur une 
semelle plate d'appui ; et 
30 la figure 4 est une vue partielle en plan montrant 

l 1 articulation d f un bras porteur. 

Un support reglable a galet selon l r invention destine 
a un tambour rotatif 1 , par exemple un four rotatif, repose 
sur un certain nombre de supports identiques disposes classi- 
35 quement des deux c8tes dudit tambour, Le tambour rotatif 1 
comporte une piste annulaire 2 de roulement en contact avec 
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un galet 3. Oe dernier est monte sur un arbre 4 qui tourne 
dans deux paliers 5 partiellement cylindriqu.es associes a des 
paliers spheriques 6 loges dans des boites 7. 

Les boites 7 des paliers sont fixees a des bras 
5 porteurs 8 articules chacun a une extremite sur une fondation 9 
par un axe 10 qui tourillonne dans un palier 11. L ! autre extre- 
mity de chaque bras porteur repose sur 1* extremite d'un balan- 
cier 12. Un bloc elastique 13 est monte entre l 1 extremite de 
chaque bras porteur 8 et I 1 extremite correspond ante du balancier 

10 12, et le trongon central de ce dernier repose sur la fondation 
9 par un autre bloc elastique 14. Des cylindres hydrauliques 15 
sont montes entre les extremites du balancier et la fondation. 

Dans les formes de realisation representees a titre d'exem- 
pies sur les figures , les bras porteurs sont proteges contre 

15 toute torsion a leur articulation par des blocs 16 de butee 
fixes a la fondation 9. 

Les boites 7 des paliers sont boulonnees de maniere 
reglable sur les bras porteurs 8 a l'aide de boulons passant 
dans des trous oblongs 18, comme represents sur la figure 4. 

20 Dans la variante representee sur la figure 3> le balan- 

cier 12 repose sur un palier unique 19, partiellement cylin- 
drique, alors que les bras porteurs reposent sur le balancier 12 
par des paliers 20 constitues de plusieurs pieces, a savoir 
un element partiellement spherique 21 associ<§ a un Element plat 

25 22 d'appui. 

Le galet 3 support e la piste annulaire 2 suivant une 
gSn&ratrice dudit galet en cours de -fonctionnement normal du 
tambour. En cas de defaut d'alignement entre la piste annulaire 
2 et le galet 3, par exemple sous l'effet d«un gauchissement ou 

30 d'une torsion du tambour, la generatrice de la piste annulaire 
n f est plus alignee sur le galet en position normale. 

Cependant, le support reglable a galet permet a ce 
dernier de suivre le defaut d 1 alignement de la piste annulaire, 
de sorte que ledit galet supporte constamment cette piste sui- 

35 vant une generatrice. 
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La charge totals exercee par le four stir le support 
est portee par le palier central 14 (19) du balancier 12 et 
par les paliers 11 d f articulation, Des defauts d'alignement du 
tambour 1 provoquent un mouvement equilibre du balancier, 
5 de sorte que les extremites des bras porteurs 8 et, par conse- 
quent, les boites 7 de paliers montent et descendent en repartis- 
sant equitablement la charge sur les deux paliers. 
Le defaut d 1 alignement de l'arbre 4 du galet par rapport aux 
bras porteurs 8 est compense dans les elements partiellement 

10 spheriques 6 de paliers, et le defaut d 1 alignement d'un bras 
porteur par rapport au balancier 12 est compense par les blocs 
elastiques 13 ou ,dans la variante representee sur la figure 3, 
dans le palier combine 20 qui permet un deplaceraent horizontal 
aussi bien qu'un deplacement angulaire des extremites du balan- 

15 cier. 

Les verins hydrauliques 15» lorsqu ! ils sent mis en 
oeuvre, participent a la repartition de la charge et leur 
pression est une mesure de la charge exercee sur le support a 
galet et constitue en m§me temps un contrflle de la repartition 

20 de la charge sur les paliers des supports a galet et sur tous 
les supports a galet du tambour. 

Dans une telle forme de realisation, un dispositif de 
contrOle de charge peut Stre mis en place dans le palier central 
14 (19) du balancier 12 sous la forme de cellules dynamom^triques, 

25 ou bien directement sur le balancier, sous la forme d'extenso- 
metres afin de permettre un contr8le central du f onctionnement 
du tambour et de dormer jane indication de la repartition de la * 
charge le long de ce tambour. 

Les paliers 13, 14, 19 et 20 peuvent Stre utilises en 

30 diff erentes combinaisons suivant le type du tambour supporte 
et le defaut d'aligment prevu dudit tambour, par exemple sous 
1* influence de la chaleur. 

II va de soi que de nombreuses modifications peuvent 
Stre apportees au support decrit et repr^sente sans sortir 

35 du cadre de I 1 invention. 
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RE VBNDI C AT I PITS 

1. Support reglable a gale b pour tambour rotatif, 
caracterise en ce qu'il comporte un galet moirte sur un arbre 
qui repose symetriquement sur deux paliers situes de chaque 

5 c8td du galet et montes chaciiii sur un bras porteur separe, 
chaque bras porteur etant articule a une premiere extremite 
sur une fondation solide et supporte, a son autre extremite, 
par \me extremite correspondante d r un balancier commun qui 
repose centralement sur un palier oscillant installe sur la 

10 fondation. 

2. Support selon la revendication. 1 , caracterise en 
ce que chaque palier de l f arbre du galet comprend un element 
plat d'appui qui est articule dans un element d'appui partiel- 
lement spherique. 

15 3* Support selon l'une des revendications 1 et 2, 

caracterise en ce que chaque bras porteur repose sur le balan- 
cier par l'intermediaire d ! un palier constitue de plusieurs 
pieces, a savoir un element dlappui parti ellement spherique 
associe a un Element d'appui plat. 

20 4. Support selon I'une des revendications 1 et 2, carac- 

terise en ce que chaque bras porteur repose sur le balancier 
par 1* intermedial re d'un bloc elastique. 

5. Support selon I 1 une quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que le palier central du balan- 

25 cier comprend un element parti ellement cylindrique qui repose 
sur une semelle plate d'appui. 

6. Support selon l f une quelconque des revendications 
.1 a 4> caracterise en ce que le palier central du balancier 
comprend un element parti ellement sperique qui repose sur une 

30 semelle plate d'appui. 

7. Support selon l f une quelconque des revendications 

1 a 4> caracterise en ce que le palier central du balancier comprend 
un bloc elastique. 

8. Support selon l f une quelconque des revendications 

35 precedentes, caracterise en ce que les deux extremites du balancier 
sont equilibrees par des cylindres hydrauliques montes entre 
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lesdites extremites et la fond at ion. 

9. Support selon l'une quelconque des revendicetions 
precedentes, caracterise en ce. que le balancier est associe 
a un dispositif de contr8le et de pesage. 

10. Tambour rotatif, caracterise en ce qu'il repose 
sur des supports a galet reglables selon I'une quelconque 
des revendications precedentes. 

/ 
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Fig 2 




Fig 3 




Fig U 



